RBT-2408-H

毫米波雷达
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一.  产品概述

TRBT-2408-H雷达工作在 24GHz 频段，运用多普勒原理设计；通过板载微带天线发射毫米波和接收目标反射的回波信号，当感应到信号覆盖范围内的物体相对移动信号回波后， 经模块内部高增益中频信号放大处理后， 经过微控制器内部信号采集和信号处理后，输出 I/ O 电平信号或串口协议输出等，可以实时准确输出探测目标的距离、速度、方位能量等信息数据。

二. 应用领域
摩托车/电动车后方预警雷达
车辆变道辅助

三. 特征说明
24GHz 频段
FMCW 模式
高性能的 MMIC 收发器
高性能的 32 位 MCU

串口通讯

可穿透一定厚度陶瓷、玻璃、塑料等介质，无需开孔

不受温度、湿度、噪声、气流、尘埃、光照等影响，适合恶劣环境
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四. 产品参数
	参数
	符号
	最小值
	典型值
	最大值
	单位

	发射频率
	fTX
	24.0
	
	24.250
	GHz

	输出功率
	EIRP PTX
	
	12
	
	dBm

	测距范围
	
	0.6
	30
	35
	m

	测距精度
	
	
	±1
	
	m

	测速范围
	
	-29
	
	29
	m/s

	测速精度
	
	
	1
	
	m/s

	天线波束
角度范围
	水平（-3dB）
	
	-44°~ +39°
	
	°

	
	垂直（-3dB）
	
	-20°~ +19°
	
	°

	工作电压
	Vcc
	
	9~36
	
	V

	整机功耗
	
	
	0.73
	
	W

	峰值电流
	
	
	170
	
	mA

	尺
寸
	L*W
	
	40*40*23
	
	mm

	重
量
	
	
	50
	
	g

	工作温度
	Top
	-40
	
	85
	℃

	工作湿度
	
	0
	
	85
	%
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五. 产品图片及功能
   产品图片[image: image1.jpg]



产品功能：

以雷达为中心点

中间区域屏蔽不报警：左右各0.5米，宽度1米

左边区域报警宽度：0.5-4.5米，宽度4米

右边区域报警宽度：0.5-4.5米，宽度4米

报警距离：1.目标进入雷达35米-11米探测范围内预警方式为LEDT常亮
2、目标距离雷达10米内预警方式为LED灯闪烁状态(3hz频率）

3、LED灯预警延时1秒熄灭 
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产品性能参数

工作频段：24GHz lSM
工作模式：FMCW
收发通道：1T2R
雷达供电：9~36V

探测距离 ：0.6M-35M
距离精度：±1M
测速精度：1M/S
水平FOV： -40°~+39°
垂直FOV：-20°~+19°

输出方式 : I/O UART
近距离活动检测：支持

接近远离探测 : 支持
活动物体角度探测 : 支持
重量（包含：雷达头、外壳、报警灯、线束,包装盒）:300g±5g
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雷达尺寸图[image: image3.jpg]



40mmx40mmx23mm ±公差：0.4mm
雷达头外壳材质：ABS
产品组成
组成结构：

左报警灯线：1m ±公差0.02m
右报警灯线：1m ±公差0.02m
外壳 :40mmx40mmx23mm ±公差0.2mm
485电源线组 :2.1m ±公差0.05m
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九.接口定义
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4芯线接口对应：正级/负极/485A/485B（红/黑/白/黄）

接口电压：12V 
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产品包装

封口袋尺寸：20cmx30cm   ±公差0.02mm
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包装盒尺寸：21.5cmx18cmx5.5cm  ±公差1cm
标签尺寸：5cmx2cm  ±公差0.02mm
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 安装
外安装方案
通过通用外安装支架安装在两轮车的尾部居中位置，安装高度距离地面500~600mm，
保持雷达安装水平。
优点：灵活安装，不受车型限制。雷达为成品安装，出场已经调试ok。
缺点：和整车的外观协调性差，外露不美观，存在磕碰影响雷达损坏。
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外安装示意图
[image: image7.png]



雷达示意图
内安装方案
雷达传感器通过内安装支架粘贴在两轮车尾部后包围水平居中位置，安装面要求平整，安装高 度距离地面500~600mm，保持雷达安装水平。
优点：和整车协调性好，不影响美观，雷达为成品安装，出场已经调试ok。
缺点：安装受车型限制，有的车型在安装高度位置无安装的后包围。车型的后包围受材料与造型限制。
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内安装示意图
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雷达示意图
与尾灯整合方案
我司提供雷达PCBA模组，客户可以根据我司的PCBA模组和两轮车的尾灯整合设计
我司提供尾灯外壳与雷达PCBA设计的相关设计指导要求。
优点：和整车协调性好，不影响美观。适合车厂和我司联合定制。
缺点：周期相对较长，尾灯需要定制与重新开模。
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PCBA模组示意图
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  接线示意图（三种报警灯安装方式）
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产品使用注意事项
电源引脚需单独外接12V直流稳压电源；

安装时请保持雷达罩面干净，清理罩面需要用柔软的湿布擦拭，然后自然风干；

安装时请注意雷达形状，确保安装雷达未变形，切勿挤压，磕碰，摔打；

安装时尽量远离频繁启动的大功率用电设备和电机等具有强磁场干扰位置；
测试时，雷达波束范围内不能有任何遮挡物,测试环境尽量空阔，以免影响测量                   结果。
安装时确保雷达为出厂件，切勿自行进行拆装。
若在安装过程中遇到无法解决的问题，请联系深圳雷博泰克客服人员，我们将竭诚为您服务!

常见问题(FAQ)

	   
	可能原因
	排除方法

	左/右侧LED指示灯显示目标预警位置相反
	左右灯装反，雷达上下装反
	1、检查左右灯标志

	
	
	2、检查雷达面是否正确安装

	上电后灯常亮、常灭
	1、线束问题 2、LED灯损坏
	1、线束插拔检查

	
	
	2、更换LED灯检查


                                                             安装实景图
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警示灯安装实景图
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雷达安装实景图

